ANALYSE DE LA VALEUR ET METHODES DE CREATIVITE (2016)
Document autorisé : Feuille manuscrite recto-verso autorisée
Trois parties à rédiger séparément

SUJET : TABLE MEDICALE A COMMANDE ELECTRIQUE
Ce sujet comprend 2 dossiers 

1. Dossier Technique 

2. Dossier Travail demandé 

DOSSIER TECHNIQUE 

1- Problématique
2- Spécifications d’Ingénieur
3-Présentation de la table médicale 
3.1- Vue éclatée 
3.2- Nomenclature
3.3 - Dessin
1-
Problématique
La société Tech Kiné Médical est spécialisée dans la vente et la réalisation d'équipement médical (Ostéopathes, Kinésithérapeutes, hôpitaux, cliniques, ...). 
Aujourd’hui, la société TKM souhaite développer une nouvelle gamme de table médicale à commande électrique afin d’enrichir son catalogue avec un produit d'apparence plus moderne.

Ainsi, elle demande à un cabinet d'étude de concevoir une solution innovante pour la table médicale à commande électrique d’une part, et adopter un nouveau design d’autre part. 
2- Spécifications d’Ingénieur
Les Spécifications d’Ingénieur fournies par la société TKM sont les suivantes :
1. Structure de la table médicale:
a. La figure 1 montre la table médicale existante. La nouvelle table médicale viendra compléter la gamme de tables électriques actuelles, avec une nouvelle conception pour l'embase et les bras. 
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Figure 1 : Table existante

2. Performances demandées de la table médicale :
a. La table devra pouvoir lever une masse de patient de 150 kg dans le cas le plus défavorable, c’est-à-dire en imaginant le patient assis au bout de plateau.

b. La vitesse maximale de levée doit être strictement inférieure à 150 mm/s en périphérie du plateau, conformément à la norme IEC 60601-2-52 relative aux exigences particulières de sécurité de base et de performances essentielles des lits médicaux.

c. Dimensions globales à respecter par rapport au praticien :

· Position basse : 420 mm minimum
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· Position haute : 950 mm maximum
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d. Orientation (Inclinaison):
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3. Environnement de la table médicale :

a. La table doit s’intégrer dans un environnement hospitalier. 

b. Les caractéristiques du sol sont conforment aux normes des environnements hospitaliers. 
3- Présentation de la table d’opération à commande électrique 
Dans cette partie, le mécanisme d’orientation du patient n’est pas présenté. 

3.1. Vue éclatée: La vue éclatée de la nouvelle solution de la table médicale à commande électrique est présentée dans la Figure 1.
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Figure 1
3.2. Nomenclature de la nouvelle solution de la table médicale.

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	402
	
	Sellerie
	

	401
	
	Plateau
	

	301
	
	Bras inférieur
	

	201
	
	Bras supérieur
	

	102
	
	Capot d’embase
	

	101
	
	Embase
	

	
	
	
	

	14
	2
	Anneau élastique 10 x 1
	Pour arbre

	13
	2
	Axe épaulé Ø10
	Réf : Bosch rexroth – n° 1823120020

	12
	6
	Rondelle plate – Type L – 5
	

	11
	6
	Vis H – M5 x 10
	

	10
	16
	Vis H – M8 x 20
	

	9
	16
	Vis H – M8 x 16
	

	8
	8
	Palier rotulé auto-alignant
	Réf : GGB UNI Taille 2 – Ø28

	7
	4
	Pied à roulette
	Réf : Foot Master – GDR – 60F

	6
	1
	Centrale d’alimentation
	Réf : Dewert – MCL II

	5
	1
	Corps de vérin électrique
	Réf : Dewert – 

	4
	1
	Tige de vérin électrique
	Réf : Dewert –

	Rep.
	Qté
	Désignation
	Observation
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3.3. Dessin d’ensemble de la table médicale :












