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SUJET 1 
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d) Comparer le résultat en surface (x = 0) avec la solution analytique qui donne à  60 s : T = 89,1 °C puis 

comparer la nouvelle valeur à 75 mm avec le travail précédent. Commenter. 
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SUJET 2 

 

MECANIQUE DES STRUCTURES (10 pts) 

Notations : bonne réponse + 1 pt, pas de réponse 0 pt, mauvaise réponse – 1 pt. 

 

1. L’intérêt de passer de la Forme Intégrale Globale à la Forme Intégrale Faible dans la méthode des 

éléments finis consiste à 

A. diminuer l’ordre maximum des dérivés de la fonction inconnue u 

B. augmenter la précision d’approximation de la fonction inconnue u 

C. diminuer le nombre d’éléments finis dans le maillage 

 

2. Pour un élément fini de BARRE en traction/compression, l’approximation du déplacement axial est 

faite par  

A. les fonctions quadratiques 

B. les fonctions cubiques 

C. les fonctions linéaires 

 

3. Pour un élément de POUTRE en flexion simple, l’approximation de la déflection est faite par  

A. les fonctions cubiques 

B. les fonctions linéaires 

C. les fonctions quadratiques 

 

4. Dans l’élément de BARRE en traction/compression,  

A. la contrainte axiale varie de façon linéaire 

B. la contrainte axiale varie de façon quadratique 

C. la contrainte axiale est constante 

 

5. Dans l’élément CST (Constant Strain Triangle) d’élasticité plane, 

A. les contraintes sont constantes 

B. les déplacements sont quadratiques 

C. les déplacements sont constants 

 

6. Dans l’élément LST (Linear Strain Triangle) d’élasticité plane, 

A. les déplacements sont cubiques 

B. les déplacements sont linéaires 

C. les contraintes sont linéaires 
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7. Dans la convergence de type p de la méthode des éléments finis,  

A. le nombre d’éléments augmente 

B. le nombre d’éléments et de degrés de liberté augmentent 

C. le nombre de degrés de liberté augmente 

 

8. Dans la convergence de type h de la méthode des éléments finis, 

A. le nombre d’éléments augmente 

B. le degré du polynôme d’approximation augmente 

C. le taille d’éléments augmente 

 

9. Dans la méthode de Gauss d’intégration numérique en 1D, avec g-nombre de points de Gauss, on 

intègre de façon exacte des polynômes de degré m, où 

A. m=g 

B. m�2g-1 

C. m�2g-1 

 

10. Afin d’effectuer une intégration numérique en 1D par la méthode de Gauss avec 4 points de Gauss, il 

faut résoudre 

A. un système de 4 équations algébriques 

B. un système de 6 équations algébriques 

C. un système de 8 équations algébriques 


