2. CINEMATIQUE : MODIFICATION DE LA VITESSE ANGULAIRE

2.1 Calculer le rapport de réduction ij4 pour le premier train épicycloidal (voir dessin et
schéma cinématique) avec la méthode de mécanisme inverse; Représenter le
mécanisme Inverse ;

2.2 Calculer le rapport de réduction is; pour le deuxieme train épicycloidal (voir dessin
et schéma cinématique) avec la méthode de mécanisme inverse ; Représenter le
mécanisme inverse ;

2.3 Exprimer le rapport global de réduction i, en fonction des rapports de réduction i4
et isy ; Calculer le rapport global de réduction iy, .

2.4 Calculer la vitesse angulaire de I’arbre moteur.

PARTIE II : ANALYSE ET SYNTHESE DES MECANISMES

La Figure 2 représente un ensemble de mécanismes.
1. En considérant ces mécanismes comme plans, définir leur degré de mobilité ;

' 2. S’appuyant sur la méthode de la syntheése de la structure des mécanismes plans,
générer la structure des mécanismes (), (b), (d) et () ;

PARTIE III : ANALYSE CINEMATIQUE
Analyser le mécanisme (b) (Figure 2) d’un point de vue cinématique :

1. A partir de la propriété de la fermeture et du théoréme de composition des
mouvements, écrire 1’équation torsorielle ;

2. Pour chaque liaison déterminer le torseur cinématique ;
' 3. Ecrire le systéme d’équations linéaires ;

4. En déduire la vitesse de la rotation ® de 1’arbre moteur en fonction de la vitesse du

piston v.



